


£ WlIACHFN



















W)=










hwmwa <

i w_mmmﬁﬁ_u <

HEIRHO <

_maﬁ&ﬁﬂ», <
i
mm&mﬁmﬁn_ <y

meﬁﬁﬁ -




g —

I [N S R =i







£ WlIACHFN




£ WlIACHFN




Fo vk B e A\ B 26 1 )

| | 1 N gy AT F A

1 750W



B9 O B im R iSEs




24V 24v
VCC1 VCC2

S

HE AL 151 25,1




(N5
PHIESRAN | =

A858CAN

485&CA




PN WSO N ®

CAN1

PN WSO N ®

CAN2

PN W oo N ®

Monitor

A B
1
2 CANL
3 2# CANH
4 3t 0V-1SO
5 4# 485-1A
6 5# 485-1B
7 6# GND
8 T# 485-2A
9 8# 485-2B
A B
1
2 CANL
3 2# CANH
4 3 0V-1SO
5 4# 485-1A
6 5# 485-1B
7 6# GND
8 T# 485-2A
9 8# 485-2B
A B
1
2 TX+
3 2# TX-
4 3# R+
5 a# NC
6 5# NC
7 6# R-
8 T# NC
9 8# NC







; 215.5

Z=—=

=== ~ T T =



3000MM + 30MM

5 RERTERE

1

5640301

3000+ 30MM

3000+ 50MM




| F743

WA 2P kL 1=0.5M

IR

/

@ 500430
4545 =
(2) W2 Ak A
S H2APOCHALAB IR H ODT.6MM —
—
: | /@ =
—
c P1
) a B ¥ =
i la—30-50 —-] g
wEGE BT —
—
P ELDPE S BPVC




ERTE



http://www.hc-system.com

	第一章系统配置及安装注意事项   
	1.1 系统基本配置
	1.2安全提醒与系统安装
	1.2.1保存及搬运时的注意事项
	1.2.2一般注意事项
	1.2.3禁止事项
	1.2.4 废弃时的注意事项
	1.2.5 系统安装

	1.3 安装与外部接线要求

	第二章   接线说明
	2.1 驱控一体箱体整体说明
	2.1.1  EC-L3前面板接口说明
	2.1.2  EC-L4前面板接口说明
	2.1.3 侧面接口说明：
	2.1.4各轴单元对应表
	2.1.5各轴位置识别

	2.2 端子信号定义
	2.3端口电气特性说明
	2.4 输入输出I/O定义
	2.5   IO端口接线示意图
	2.6 电动机动力线定义
	2.7 编码器线定义 
	2.8 电机抱闸接线示意图 
	2.9 驱控一体系统的输入电源定义
	2.10外围配件接线
	2.10.1 外围接口示图
	2.10.2通讯端口信号定义

	2.11 双路开关电源安装尺寸及接线
	2.12 箱体尺寸
	2.13  动力线（UVW）和编码器线尺寸
	2.14  手控器尺寸图及手控器航空头尺寸


